
Competencia

Robótica



Capacitación sobre el robot 
seguidor de línea



Requisitos Mínimos

• Controlador • Sensores de Infrarrojos • Controlador de motor

• Motores • Baterías • Llantas



• Rueda loca • Chasis del carro • Cableado

• Chasis de batería • Firmware



Controlador



Arduino
Blocks

http://www.arduinoblocks.com/



Setup() // Inicializar

Firmware

Loop() // Bucle

digitalWrite // Escribir digital pin

digitalRead // Leer digital pin

analogWrite // Escribir analógica pin

analogRead // Leer analógica pin



IF

Comparadores

Igual que ==

Mayor que <

Mayor igual que >=

Menor igual que <=

Diferente de !=

Condiciones

Y &&

O ||

NO !



Sensor 
Infrarrojo



Conexiones



Código



Controlador
Del Motor



Características



Motor DC



Características



Conexiones



Código



Robot seguidor de línea



Conexiones

Sensores 
Infrarrojos



Motores DC



Conexión 
Completa



Conexión 
Completa







https://www.qbprofe.com/blog/

https://www.qbprofe.com/blog/
https://www.youtube.com/QBPROFE?sub_confirmation=1
https://www.qbprofe.com/blog/
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